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1. MODEL MULTIBODY
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1.1. Pasazer/Kierowca jako model wielobrytowy MB

Nowej generacji model pasazera/kierowcy pojazdow. Analiza przemieszczania modelu MB ciata cztowieka
z zapietymi pasami bezpieczenstwa i bez paséw. Opcja
korekty potozenia punktdéw kotwiczenia paséw bezpie-
czenstwa.

Analiza uwzglednia takie aspekty jak rzeczywista geo-
metria wnetrza pojazdu, aktualne potozenie foteli czy
fakt zapiecia lub nie pasdéw bezpieczenstwa.

Pasy bezpieczenstwa

Start symulacji MB ze zderzeniem.
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Narzedzia wspierajgce tatwe pozycjonowanie kierowcy/
pasazera we wnetrzu pojazdu i zapinanie go pasami:

Wl Ustawienia wizualizacji pojazdu: mozliwos¢é wyswietlenia przekroju pojazdu,
jego potprzezroczystosci, wizualizacja wokseli tworzacych wnetrze pojazdu.

“l  Wizualizacja wielkosci sit kontaktu.

©  Automatyczne wykrycie pozycji pasazera w pojezdzie i mozliwos¢ zapiecia
go pasami do predefiniowanych zestawdéw punktéw mocowania pasa.

“l Automatyzacja znajdowania przyblizonej pozycji rbwnowagi statycznej pasa-
zera W chwili poczatkowe;.
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“l Optymalizator do pozycjonowania pasazera.

“  Mozliwosé pozycjonowania Pasazeréw pojazdéw na odpowiednim miejscu (fotelu)




Zderzenia miedzy modelami MB.

Symulacje uwzgledniajace kontakt miedzy MB,
a elementami Infrastruktury.

Generator modelu ciata dziecka,
umozliwiajacy symulacje zdarzen.
Zz udziatem najmitodszych.
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Historia przebiegu modelu MB (dostepna dla kazdego z segmentdw)

”V'SI Meo.o Lista nowych funkcjonalnosci



Automatyczne odtwarzanie przebiegu catego zdarzenia ptynnie taczace pierwszg, kinematyczng faze zanatomicz-
nym i naturalnym wygladem ciata i jego ruchu z fazg analizy dynamiki ruchu aktywowana w wybranej chwili lub
W momencie wystapienia zderzenia.

Dodatkowa baza danych umozliwiajgca analize zdarzen z udziatem dzieci.
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2. POJAZDY
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Opcja regulacji foteli w dwédch ptaszczyznach, pochylenia oparc i wysuniecia zagtédwkow.
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Dostep do informacji na temat sensoréw obecnych
W pojezdzie (potozenie, predkosé, przyspieszenia wy-
branych punktéw).
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Wyltaczanie/wtaczanie widocznosci elementdéw pojazdéw. Mozliwosé wytaczania
,uszkodzonych” podczas zderzenia elementow.
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Nowe Swiatta (Swiatto stopu srodkowe, Swiatta pojazdéw uprzywilejowanych
oraz swiatta obrysowe). Mozliwos¢ wiaczenia swiatet w dowolnej liczbie pojaz-
dow. Automatyczne dziatanie swiatet pulsujacych.

- Opcja edycji numeréw
na tablicy rejestracyjnej.
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2.2. Analiza kompatybilnosci uszkodzen

Analizy zgodnosci uszkodzen na nadwoziach pojazddw z elementami nad-
wozi innych pojazddw czy otoczenia.
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2.3. Uniwersalne sylwetki samochoddéw z wnetrzem
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Mozliwos¢ umieszczenia
| dopasowania sylwetki MB.




Baza danych technicznych zawierajgca prawie 200
modeli motocykKili.

Analizy wypadkdéw z udziatem oséb postugujacych sie
urzadzeniami transportu osobistego.

Realistyczne odtworzenie sposobu jazdy motocyklisty. Funkcja pochylania motocykla
podczas ruchu krzywoliniowego.
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Uwzglednienie objetosci kota przy wyznaczaniu sity w trakcie zderzenia z obiektami i terenem.
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Realistyczne, precyzyjne sylwetki rzeczywistych pojazddéw z uwzglednieniem doktadnej bryty zewnetrznej i wnetrza.

Dodatkowa mozliwos¢ indywidualnego zamodwienia sylwetki wskazanego przez uzytkownika modelu pojazdu poza

aktualna biblioteka sylwetek dostepnych w programie.
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2.9. Nowe | usprawnione parametry techniczne pojazdéw

Dodany parametr - konstrukcyjne ugiecie zawieszenia w pojazdach mechanicznych.

2.10. Zaktadka wnetrze samochodu

Mozliwos¢ dostosowywania foteli i zaczepdw pasow.

2.11. Zwiekszenie funkcjonalnosci pojazddw z silnikami elektrycznymi

Uwzglednienie charakterystyk silnikdw elektrycznych.
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Mozliwos¢ ustawiania przezroczystosci pojazdu. analizy i wizualizacji uszkodzen.

Ustawienia przezroczystosci pojazdu. Mozliwosc¢ lepszej

Zapamietywanie ostatniej zamknietej zaktadki wiasciwosci przez samochadd.
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Mozliwos¢ ograniczenia przyspieszenia katowego ruchu kierownica.

Poprawiony system rozpoznawania plikdw CDR, automatyczne rozpoznawanie parametrow ruchu.
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3. DANE ZEWNETRZNE

l‘I)V_SI Mme.o Lista nowych funkcjonalnosci



Zmiana chmury punktéw w trojwymiarowy teren bez koniecznosci generowania siatki. Odtwarzanie ruchu pojazdéw bezposrednio po chmurze punktoéw.
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Automatyczne dostosowanie geometrii drogi do profilu terenu odczytanego z chmury punktow.
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3.2. Ustugi Google

Import danych mapowych udostepnianych przez Google (ortofotomapy, numeryczne mo-
dele terenu 3D). Mozliwos¢ lokalizacji, odtworzenia wygladu miejsca zdarzenia oraz analizy.

3.3. Rozszerzone mozliwosci danych WMS

Automatyczne sprawdzanie dostepnosci danych WMS dla wybranej lokalizacji. taczenie danych z Google i WMS.
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Op¢je programu

Ogdine Edycja Widok 3D Przymiary Siatka WIMS Symulacia
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Zderzenia Zapis wideo Zrzut ekranu Wydruk Zapis obrazow

Lista przeszukiwanych serwerow W
https:f/mapy.geoportal.gov.plfwss/service fPZGIK/ORTO/NMS HighResolution
https://mapy.geoportal.gov.plfwss/service PZGIK/ORTO /WMS HighResolution Tim:
https://mapy.geoportal.gov.plfwss/service PZGIK/ORTO MWMS /StandardR esolubio
https://mapy.geoportal.gov.plfwss/service [P2ZGIK/ORTO /WMS /StandardR esolutio
https://mapy.geoportal.gov.plfwssfservice PZGIK/ORTO /WMS TrueOrtho
hitp: [femapa.katowice. eufarcgisfservices/orto 20 18 MapServer fWMSServer

£
Dodaj... Usun

Odpytyj z wypr zedzeniem serwery WMS

[ Zapisuj or tofotomapy WMS w dokumendie

Maksymalna ilosc zapytan:

Limit czasu ru'}]f-rl'g.-'r:u.'?ﬁgn Fapylan.a:

3.4. Mozliwos¢ importu plikdw *DDD

* Funkcjonalnos¢ dostepna tylko dla uzytkownikdéw posiadajacych
licencje programu TACHOREADER.

Sterowanie ruchem pojazddéw kinematycznych
na podstawie danych odczytanych z tachografow.
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4. SYMULACIA
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Symulowanie ruchu pojazdu mechanicznego z oddzielonym wybranym kotem.

Informacje o pierwszym kontakcie pomiedzy obiektami.

Nowe parametry kontrolne Optymalizatora:
- Slady kot pozostawione na jezdni,
- parametry EES /EES zderzen sitowych lub impulsowych.

Mozliwos¢ definiowania wtasnych plandéw sygnalizacji.

Poprawa ptynnosci odtwarzania juz wyliczonych symulaciji.

Lepsze sortowanie zadan oraz kolumna Wykonano pokazujgca rzeczywisty czas wykonania danego zadania.
Optymalizacja wyszukiwania kontaktéw pomiedzy obiektami.

Dodatkowa pionowa o0$ na wykresach historii przebiegu, pokazujaca aktualny czas symulacji.

Usprawnienie Sledzenia toru ruchu przez samochody.
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5. WIZUALIZACJA
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5.1. Nowa wizualizacja atmosfery | oswietlania. 5.2. Diagram potozenia Stonca

Realistyczne sceny przedstawiajace opady atmosferyczne i mgte. Opcje zmiany Diagram polozenia Siofica
intensywnosci opaddw i gestosci mgty podczas analizy widocznosci. .
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Lokalizacya Hachylania Easnerrchnia Atmoasfera | oswietlene

YWiatr W Fofozenie Skonca

Polozanie Skonca:
Anymut:

{M':L Mozliyvoéé odczytu po-
S e e tozenia Stonca, kierunku
Sk T daiie: . padania promieni sto-
R e necznych, wschoddéw i za-
e S, 109007 choddow stonca dla da-

nych wspoétrzednych geo-
graficznych.

Diagram polozenia Stofica

Anuluj

Ulepszona animacja deszczu
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Mozliwosé realistycznego odwzorowania wygladu $la-
déw ujawnionych na ciele cztowieka, pojazdach samo-
chodowych czy innych obiektach. Opcja naktadania
zdjeé, obrazdéw, rysowania bezposrednio na obiekcie 3D.

Kierunkowskazy réznych samochodoéw zapalane w réznych momentach trwania symulacji.
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6. NARZEDZIA BUDOWANIA
SRODOWISKA RUCHU
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Predefiniowane zestawy odcinkdéw drég,
Mozliwosé taczenia pojedynczych odcinkdw w jeden
obiekt.

Aktywne elementy oznakowania pionowego i poziomego.
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7. ZARZADZANIE NAGRANIAMI
WIDEO 1 ZDJECIAMI
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Wprowadzanie zdjecia z miejsca zdarzenia jako tta widoku tréojwymiarowego. Rekonstrukcja lokalizacji i orientacji aparatu lub kamery, ktérym wykonywane byto zdjecie
Nna miejscu zdarzenia. Mozliwos¢ pdzniejszej obserwacji sceny z tego miejsca.

Uhkrg denskrotree. aby dodad punkt
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Dostepne ustawienia:

m Zakres nagrywanego obszaru (pojedyncze
okno, wszystkie otwarte widoki).

m Rozdzielczos¢ widoku (doktadna, dopasuj
wysokosé, dopasuj szerokosé, wiasne para-
metry).

m Format zapisu (kodek).

= Wyrdwnanie rozmiaru.

m  Tempo.

m Zapis do pliku.
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Dostepne ustawienia:

m Zakres zapisywanego obrazu (pojedyncze

okno, wszystkie otwarte widoki).

m Rozdzielczos¢ obrazu (doktadna, dopasuj

wysokos$é, dopasuj szerokosé, wlasne para-
metry).

m Zapis do pliku.

Dostepne ustawienia:

= Wybdér formatu (*targa, *tiff, *png, *jpg,

*jpeg, *jpeg2, *webp, *jxr ).

m Dopasowanie w zakresie jakosci i rozmiaru

wyhikowego obrazu.




8. INNE
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System wsparcia w przypadku probleméw wynikajacych z sSrodowiska, w ktérym uruchamiany jest
V-SIM (system operacyjny, biblioteki, sterowniki).

Tworzenie nowych warstw przy przenoszeniu obiektdw oraz mozliwos¢ przenoszenia wielu obiektéw na raz.

Dodatkowe opcje poruszania kamerg w trybie 3D, a takze w zaktadkach z podgladem 3D.

Mozliwos¢ odczytania lokalizacji pliku zrédtowego z poziomu projektu.

Obrét obiektu 3D w ptaszczyznie Z.
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SPIS TRESCI
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