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V-SIM 6.0 Szkolenia - Budowanie Srodowiska Ruchu 3D

‘ Symbol ‘ \EPAVE] Zakres szkolenia Cel szkolenia

TM1 | Wykorzystanie ogdlnodostepnych B Ustugi Google: ortofotomapyi| Ukazanie potencjatu korzystania z po-
danych przestrzennych 2D/3D do siatka terenu wszechnie dostepnych, bezptatnych da-
budoyvama srodowiska ruchu w pro- | o Informacje dostepne w Geo- nych, quso?ow |ch przetwarza.rlna do
gramie V-SIM 6.0 budowania srodowiska symulacji w V-

portalu o .
SIM 6.0 oraz poprawnej interpretac;ji.
B  Dane WMS
LiDAR
B Ortofotomapy

TM2 | Wykorzystanie danych 3D z miejsca Dane z systemu eSURV Przedstawienie zakresu metod pomia-
zdarzenia i dokumentacji do budo- B Dane GPS rowych obecnie stosowanych przez
wania Srodowiska ruchu w progra- stuzby, rodzajéw danych przestrzen-
mie V-SIM 6.0 Dane ze skanerow lasero- nych dostepnych w dokumentacji bez-

wych posrednio z miejsca zdarzenia oraz me-
B Dane z drondw tody przygotowania danych do uzycia w
celu stworzenia srodowiska symulacyj-

nego w V-SIM 6.0 i doktadnej analizy.

TM3 Pozyskiwanie chmury punktéw za B Sposoby samodzielnego pozy- Przedstawienie mozliwosci samodziel-
pomoca LiDAR w iPhone/iPad i wy- skiwania danych nego pozyskiwania danych 3D przy uzy-
korzystanie danych w V-SIM 6.0 LiDAR ciu urzadzen takich jak iPhone/iPad.

B Przetwarzanie danych do wy- Sposoby. .efektywnego przetworzenla
K . . danych i ich wykorzystania do genero-
orzystania w programie V- a . "
wania srodowiska ruchu dla symulacji w
SIM 6.0
V-SIM 6.0.

TM4 Przetwarzanie zdje¢ w programie B Fotogrametria wieloobra- Prezentacja metod pozyskiwania zdje¢
Agisoft Metashape i wykorzystanie zowa oraz obstugi programu Agisoft Metas-
danych w V-SIM 6.0 B Sposoby poprawnego pozyski- hape Stand:r: w cheI: prZ\I/(gotowan!a

wania danych metr\{cznyc ' anych do wy orzyst?nla
jako Srodowisko ruchu w symulacji V-
B Obstuga programu Agisoft SIM 6.0
Metashape Standard
B Przetwarzanie danych do wy-
korzystania w programie V-
SIM 6.0
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‘ Symbol \EVANE] Zakres szkolenia Cel szkolenia
TM5 Zasady fotogrametrii jedno- Ukazanie mozliwosci wykorzystania po-
obrazowej jedynczych zdje¢ nie tylko w celach po-
Wykorzystanie kodéw koto- gladowych, ale réwniez do celéw pomia-
wych rowych. Nowe sposoby uzupetnienia
o szkicu miejsca zdarzenia oraz analizy ma-
PHOTORECT 2.0 - fotogrametria jed- Sposoby poprawnego pozy- | teriatu video w V-SIM 6.0
noobrazowa i analiza materiatu wi- skiwania zdje¢ i wykonywania
deo, jako wsparcie w rekonstrukcji pomiaréw
zdarzen w programie V-SIM 6.0
Sposoby wykorzystania da-
nych z kamer monitoringu
Wymiana danych pomiedzy
PHOTORECT 2.0i V-SIM 6.0
TM6 Modele 3D wbudowane do V-| Przedstawienie sposobéw pozyskiwania
SIM 6.0 modeli 3D iich przetworzenia w celu wy-
Sposoby pozyskiwania dodat- korzystan!a w programle. V—SIM 6.0. Do-
Modele 3D w symulacji miejsca zda- kowych, zewnetrznych mo- stosowanie modelu do indywidualnych
rzenia drogowego. deli 3D potrzeb wynikajacych ze specyfiki zda-
rzenia. Analizy z wykorzystaniem modeli
Wykorzystanie modeli 3D w 3D.
symulacji
TM 7 Odtwarzanie topografii te- Przedstawienie mozliwosci wykorzysta-

Budowanie srodowiska ruchu w opar-
ciu o narzedzia V-SIM 6.0

renu

Elementy infrastruktury dro-
gowej

Biblioteka wbudowanych
obiektéw 3D

Narzedzia Google
Dane WMS

nia wbudowanych narzedzi programu V-
SIM 6.0 do odtworzenia miejsca zdarze-
nia w srodowisku 3D.
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