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1. ESURV — ROZSZERZONE MOZLIWOSCI WYKORZYSTANIA DANYCH POMIAROWYCH

1.1 Import wynikbw pomiaréw terenowych z najnowszych systeméw eSURV
stosowanych przez Policje

®  Import danych z instrumentéw Leica i Trimble.
m  Podziat na warstwy wedtug kolorow.
®  Mozliwos¢ wezytania punktdow w widoku 2D lub 3D.

i |

£ eSurv - pomiary £ eSurv - obiekty-Czerwony = eSurv - obiekty-Zielony = eSurv - obiekty-Niebieski £ eSurv - obiekty-Czarny

12 Automatyczne pozycjonowanie zdje¢ z programu PHOTORECT w projekcie PLAN

Zdjecie w skali automatycznie wpasowywane w odpowiednie miejsce
na szkicu dzieki wykorzystaniu pomiaréw eSURV lub wspétrzednych
punktéw odniesienia.
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1.3 Opcja odtwarzania nachylenia terenu na podstawie punktéw odniesienia

m  MozZliwosé odwzorowania wysokosci terenu na podstawie punktdw od niesienia
wprowadzonych przez uzytkownika lub zaimportowanych z systemow
zewnetrznych takich jak eSURV.

m  Wizualizacja nachylen terenu.

1.4 Nowe narzedzia do wyznaczania odlegtosci i kgta nachylenia miedzy punktami
i obiektami z pliku *.eSURV

Mozliwos¢ szybkiego wyznaczenia odlegtosci, réznicy wysokosci oraz kata
nachylenia pomiedzy dwoma punktami poprzez:

B zaznhaczenie na szkicu,

90m011.30m .¢6,2°

" 197 me 1. X:-13.16 m
. Y:20.54 m
X:-25.01m Z:1.30m
Y:1945m
Z:000m

®  wybranie z listy.
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| Odieghote i nachylenie migdzy punitarm X | Odleglodé i nachylenie migdzy punktami %
Punkt pocratowy: Punit poczationy:
Purikt 1 profil @ (-33,860; 3,772 m) v 22 @ (-33,860; 3,772 m) ¥
W -33860mY: 3,772 m ¥:-33.860mY: 3,772m Z2: 0,716 m
Punkt koficowy: Punkt kofcowy:
Punkt 2 profil @ (-15,936; 0,097 m) ~ 23 @ (-19,936; 0,097 m) v
o: -19,936 m ¥Y: 0,097 m X -19,936 m ¥Y: 0,097 m Z: 0,323 m
Odleghodd prrestrrenna | Odieghodd przestrrenna \: 14,407 m
Odieglodf porioma -; 14,401 m Odlegiodd pazioma -; 14,401 m
Odleghordd. plonaws | Odieglodd pionowa |: 0,393 m
Nachylenbe odanka: Machylenie oddnia: 1,56%m -2,73%
1.5 Kontrola dokumentow podpisem elektronicznym

Opcje programu X
Wydruk Zapis cbrazdw Zrzut ekrany
Ogéine Widok 20 Widok 1D Proymiary Siatka
Jaf \ista ostatrio otwartychpikéw: |3 [+ pozy
¥ Domysina lokakzacia dokumentiv programus
Biblioteka sylwetek AUTOVIEW
Lokakracia pibliotek: 2
| D:AUTOVIEW =]
Wersia: | 2016- v
Zapisuj informacie AutoOdtwarzania co; Srrh v
A Twérz kopis dokumentu prry zapisie
| =]

[ CJentrola dolumentdw podpisem elektronicznym |
[ wylaczaj narzedzie po wstawieniu pierwszego obiektu

Krok przesuwania obiektdw: 102 o
Krok wymiarowania obiektdw: 15 mm
Krok obrotu obiektdw: 015
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2. ZARZADZANIE | BEZPIECZENSTWO DANYCH

2.1 Nowa funkcja ,Warstwa Podktadowa"

Warstwy obiektéw X
g Lista warstw w dokumendie i ich atrybuty: E

Aktywna Widoczna Drukowana Przefrocz. Podkladowa MNazwa warstwy _

9y W v @ o

v o [ Slady Dodaj

v 7 | Opis
Przemianuj...
Usuni
hizej

tatwiejsza organizacja pracy i przechowywanie danych dzigki generowaniu
plikdw podkiadowych. Automatyczne tworzenie pliku zawierajacego jedynie
wybrane warstwy (np. geometrie drogi miejsca, w ktorym czesto dochodzi
do zdarzen). Szkice pozbawione indywidualnych cech wypadku, od razu
gotowe do udostepnienia i ponownego wykorzystania.

2.2 Automatyczne tworzenie kopii zapasowej

Zabezpieczenie przed utratg danych w postaci pliku zapasowego. Plik
tworzony jest automatycznie przy kolejnych zapisach dokumentu. Funkc-
ja zapewnia mozliwos¢ otwarcia projektu, ktory z blizej nieokreslonych
przyczyn zostat uszkodzony.

Tworz kopie dokumentu przy zapisie

2.3 Rozbudowane opcje zarzgdzania warstwami

m  Opcja Przenies na warstwe umozliwiajaca szybkag zmiane lokalizacji
wybranych obiektow.
®m  Mozliwosé taczenia warstw.
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3. ROZBUDOWANE OPCJE WYKORZYSTANIA DANYCH ZEWNETRZNYCH

31 Import chmur punktow
m Import danych ze skaningu laserowego 3D lub innych technologii w formatach
* xyz, *.pts, *.eb7, *.zfs.
m  Mozliwos¢ tworzenia powierzchni przez przyciaganie weztdw do punktdéw
utworzonych na bazie chmury 3D.
m  Mozliwos¢é generowania przekrojow na roznych wysokosciach.

B TR S
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3.2 Import modeli 3D

Import modeli 3D réznych obiektdw w formatach *.obj oraz *.fox.
Mozliwos¢ edycii:

potozenia,
rozmiaru,
orientacji katowe;,
koloru,

dla catego obiektu lub jego poszczegdlnych elementdw.
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Mozliwos€ pracy z modelami wygenerowanymi w programie Agisoft

| Wiasciwoscn Obiekt 30 spalony_obj(31,032; 3,500 m) |

|
PoIyd Grupy Kolory

Polozenis knigwe
[CJustaione poozene
¢ namiEs g
t 385 g -
[ omsiEm | ,
Orientacia katowa |
[Justaions grientagia [
o[ wnef " | :
o [aos° ; |
W ﬁ: I [
Wymiary
o -
[ 19w
| i 2Hm

3.3 Import plikéw wektorowych

m  Import plikéw w formacie ESRI Shapefile (*.shp) (dane geoprzestrzenne

zebrane przez stuzby geodezyjne i udostepnione w publicznie dostepnych
zasobach)
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3.4 Obstuga nowych adresow WMS z Geoportalu

Mozliwos¢ wykorzystania do tworzenia szkicu aktualnych ortofotomap udostepnianych
przez WMS.

Przyktad (L6dZ, ul. Piotrkowska 155) Opis

Ortofotomapa standardowa:
https://mapy.geoportal.gov.pl/wss/service/PZGIK/ORTO/WMS/StandardResolution

Opracowania dostepne w standardowej
rozdzielczosci 25 x 25 cm.

Ortofotomapa o wysokiej rozdzielczoéci:
https://mapy.geoportal.gov.pl/wss/service/PZGIK/ORTO/WMTS/HighResolution

Opracowanie dostepne w wysokiej
rozdzielczosci o pikselu 10 cm lub
mniejszym. Dostepne gtownie dla
wiekszych miast.

Ortofotomapa archiwalna standardowa:
https://mapy.geoportal.gov.pl/wss/service/PZGIK/ORTO/WMS/StandardResolutionTime

Opracowania archiwalne dla danego
terenu w standardowej rozdzielczosci.

Ortofotomapa archiwalna o wysokiej rozdzielczosci:
https://mapy.geoportal.gov.pl/wss/service/PZGIK/ORTO/WMS/HighResolutionTime

Opracowania archiwalne dla danego

Dla wybranego obszaru niedostepna L. . L.
terenu w wysokiej rozdzielczosci.
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Prawdziwa ortofotomapa:
https://mapy.geoportal.gov.pl/wss/service/PZGIK/ORTO/WMS/TrueOrtho

Opracowanie charakteryzujace sie
brakiem tzw. ,martwych pol" oraz
wyeliminowaniem przesuniecia radialnego
wysokich obiektow. Wszystkie obiekty
s3 przedstawione w rzucie ortogonalnym,
zardwno przyziemia budynkow jak
i krawedzie dachow.

3.5 Rozszerzone funkcje edycji bitmap

m  Edycja podstawowych parametrow wprowadzonego do projektu obrazka:

jasnose,
kontrast,
poziom wysycenia kolorem,

negatyw.

m  Edycja podstawowych parametrow wprowadzonego do projektu obrazka:

10
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4. NOWE SYLWETKI Z REALISTYCZNA WIZUALIZACJA

41 Rozbudowana baza pojazdoéw statycznych uzupetniona o sylwetki rzeczy
wistych pojazdéow

m Baza danych technicznych pojazdéw uzupetniona o dane okoto 8000
pojazdow (tgcznie baza zawiera informacje na temat prawie 20 000
pojazdbéw).

m Kilkadziesigt trojwymiarowych sylwetek pojazdoéw o ksztatcie nadwozia
zblizonym do rzeczywistego.

m  Niektore sylwetki pojazddw z odtworzonym widokiem wnetrza.

m  Panel z oknem podgladu, w ktorym wyswietlana jest fotografia pojazdu
rzeczywistego, jesli zainstalowana jest biblioteka Autoview.

ad  Cybid PLAN - [Plani] = (] b
% BEk  Edycja  Widok ‘Wgtaw Boomieszczenie  Margdia  Qkno  Pomog -8 X
DFHd LAY a9 xf s Ra d-FrusQ-s-Ba.
ko8 / O00CCRELeAS A4+ =3 P - B@E ERT BRhsw & I £-3
Obiekty statyczne § x| Ry 1 s i R A ) B ALt P Pl et et | F
35 Q2 P A
5 G =
w0 Q3 Sportback
63 Q5
-2 Qs
W) Q51 FL
) Q51 Spertback
= -_"QFI.:
&8 3.0 T (233KM) air susp o
&8 3.0 T (233KM) quattro 1
&) 3.0 T DPF (240KM) oust ¥
»

113,

I,

S DR

Przeglad ob... Obeekiy sta... | Bibhoteka o.. 1K >
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m  Poprawiony wyglad uniwersalnych sylwetek pojazdéw 3D

4.2 Wizualizacja sylwetki 2D pojazdu na podstawie wygladu sylwetki 3D

m  Odwzorowanie na ptaszczyznie ekranu rzeczywistego potozenia pojazdu
w przestrzeni.

12
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®  Mozliwosé wyboru widoku sylwetki 2D (na podstawie sylwetki 3D, sylwetki
z bazy danych AutoView, sylwetki uniwersalne;j).

4.3 Wizualizacja potozenia ciata

Wyswietlanie sylwetki konfigurowanej przez uzytkownika w zakresie:

rasy i ptci,

wzrostu,

wzajemnej pozycji wszystkich elementow ciata,

ubioru oraz jego koloru,

akcesoriow typu okulary, stuchawki, plecak, itp.,

obrazen catego ciata lub jego fragmentow, m.in. widok ciata rozczionkowanego
lub niekompletnhego, zweglonego oraz samego szkieletu,

wyglad sylwetki 2D generowany na podstawie aktualnej pozy i wygladu 3D.

13
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5.ROZBUDOWANE FUNKCJONALNOSCI ODTWARZANIA INFRASTRUKTURY DROGOWEJ

51 Obiekt drogowy typu Rondo

Mozliwos¢é dodawania skrzyzowania o ruchu okreznym drog o dowolnej
ilosci odnog (wlotéw) z umiejscowiong na srodku wysepka;:

B obejmuje jezdnie oraz pasy pobocza pomiedzy sgsiednimi wlotami,

B mozliwosé tworzenia wlotéw przesunietych {osie poszczegodinych wlotow
nie przecinajg sie w jednym punkcie),

B opcja zadawania wysokoséci dla wyspy z wizualizacjg 3D.

5.2 Ulepszenie sposobu tworzenia i edycji obiektu Odcinek drogi

m  Dostepne cztery sposoby projektowania :
B przeciagniecie,

3 punkty na lewej krawedzi,

3 punkty na osi,

3 punkty na prawej krawedzi.

B Predefiniowane zestawy elementow drog:
m droga 3-elementowa,
m droga w obszarze zabudowanym,
m droga w obszarze niezabudowanym,
m droga dwupasmowa.

14
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5.3

@

B-3/4 oraz B-3/4/10

Rozbudowana baza znakdéw pionowych

=
\=./
e

Inak B-13/14

A-31 (drugi wariant)

Znak D-13a, D-50, D-54
oraz D-55

Znak D-25
(zmieniony)

Wyjazd XXX

(G Stad
XXXX m

Inak E-3-E6w
réznych wanantach

Znak E6(a-b) w ZInak E-13, E-20 oraz
roznych wariantach E-21

NHiE LY

Wasciporpudita Polis

.-’ﬁ\"'.
| \
\ ..I
A
el

Granica Panstwa

Znak F-10, F-11 oraz F-20

Inak F-2 oraz F-2a weilEnycliwarantadh Znak F-13
Kierowco "
N :
zwolnij! i
Tablica A-17 Tablica D-6 + T-27
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Pobor
——

optat

Inak B-32 (a—f)

X oo

Y i
Koo Xxrwer

Znak E-1oraz E-1a

XX
Koo X

KX x0x%x XX
Xxxxxx X
Xoooooooexxx XXX

Znak E-14 oraz E-14a

—

Inak T-8

wersja |

Znak B-6/8, B-6/8/9
oraz B-9/12

Inak E-2 (a-f)w
roznych wariantach

Xxvaxxx

ZInak E-17a, E-18a oraz
E-19a

Znak R-da
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5.4  Automatyczne wstawianie kilku znakow na jednym stupku

Whatchwodc Znak drogowy B-33, 8-21, A-7 @ (11.720; 2800 m) x
Wit Wygiyd Kontwr Polozerss Efyioola  Matonad

- Rugson Poikka

‘ Witptmirz Guipowadadne Bnak : =

S W N N N N N N
4

B B2 B3 Bia B4 B.5 B. B7
OO O

B- 10 B-11 B-12 B-13 B3 B.13

15 B-16 B-17 1 B-1 B

B2 B24 B2 B-26 B-27 B-28 829
B-34 B2 4 By B3z B2 B3 BA
SIS ISIONOXT)
N,
B3 - 32 —MhIHJJ B-33 B33 B33 B33
o em| B Jen sn sk 8B eM
Wikd) 20 schowka

— o] s

5.5 Mozliwos$¢ zaprojektowania dowolnego znaku

m Biblioteka zawierajaca dwadziescia pie¢ szablondw znakdw pionowych

Wojewadztwo

Powiat

Gmina

— ETiTTa e a.

m  Mozliwos¢ wprowadzenia dowolnej tresci do szablonu znaku

16
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. N

m  Opcja wygenerowania witasnego znaku bez uzycia szablonu

Widok 2D Widok 3D

Cieszyn @ & B51] Cieszyn @ @

i) Ratowice
Krakow

Katowice
r IEIA__'H Krukdw
[ s00m |

5.6 Rozbudowanie bazy znakoéw poziomych oraz nowe elementy odblaskowe

m  Namalowany znak z mozliwoscig wyboru rozmiaru w zaleznosci od rodzaju

drogi
Niest andardowe — .
oryginalne proporcje
h

Drogi migjskie e
da B0 km/h Drogi miejskie
powy zej 60 km/

Drogi pozamigjskie

17
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m Roézne typy elementdéw odblaskowych:

m pryzmatyczny pasywny w roznych rozmiarach,
m pryzmatyczny aktywny w réznych rozmiarach,
m punktowy wielokierunkowy.

Szczegotowe warunki techniczne dla znakow drogowych PLAN 5.0
Poziomych i warunki ich umieszczania na drogach '

Punktowy element odblaskowy pryzmatyczny

powierzchria odbiyirda

<
<

Punktowy element odblaskowy o odbtysniku wielokierunkowym

&8
max @120 — é

2

nawierzchnia jezdni

18




[I) plan S.O Lista nowych funkcjonalnosci wersja |

57 Narzedzie do rysowania ogrodzen i barier

m Biblioteka zawierajaca 30 wzorow.
m  Opcja edycji wybranych parametrow, m.in.: dtugosc¢, odstep pomiedzy
elementami, sposéb zakonczenia.

5.8 Narzedzie do rysowania bramownicy

m  Mozliwos¢ edycji m.in. wymiarow i koloru

19
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5.9 Rozbudowana baza stupkow drogowych

m  Dostepne rodzaje: U-1a, U-2, U-ba, U-12¢, U-15b 500mm, U-15b 7560mm,
U-15b 1000mm, U20 (a — d), U-21 (a - f)

15: nl

20
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6. NARZEDZIA UZUPELNIAJACE DOKUMENTACJE | POMIARY
6.1 Powiazanie z informacjami z Protokotu Ogledzin
Mozliwo$¢é wprowadzenia do pliku projektowego informaciji:

SWD (ID),

identyfikator jednostki Policji,
identyfikator funkcjonariusza,

data i godzina rozpoczecia czynnosci,
lokalizacja miejsca ogledzin,

uwagi do ogledzin.

Globalne parametry srodowiska b4
Lokalizacia Nachylenie Nawierzchnia Atmosfera i cswietienie
Wiatr Woda Ogledziny

swofoy |l
Identyfkator jednastia Fobi: =

Identyfilator funkcjonariusza:
Datai czas rozpoczecia ogledzin:  [27.09.2022 [P« | 113207 |5
Lokalkzacia miejsca oglednn:

Uwagi do ogledzin:

o] [~ anis

6.2 Zwiekszenie funkcjonalnosci punktéw odniesienia

®m  Wstawianie z poziomu trybu 3D.

m Mozliwos¢ edycji parametrow wygladu oraz rozmiaru jednoczes$nie dla
wszystkich obiektéw.

X:-22,01m _|_

Y. 1292 m
Z:0,30m X:-18,36 m
Y: 11,74 m

21
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6.3 Mozliwos¢ wstawiania punktu odniesienia w nowym uktadzie wspoétrzednych

B Zaznaczanie na szkicu potozenia i wspotrzednych punktu charaktery
stycznego niezaleznie od przyjetego w projekcie uktadu w obrebie
nastepujacych obiektéw:

m droga,
m ukitad wspdtrzednych,
m linijka krzywoliniowa.

m  Wspdtrzedne Punktu lokalnego niezalezne od uktadu odniesienia przyjetego
w projekcie i oznaczane jako X', Y.

5= _
=t 1
"X'r 200m
_ Y 4,00m
o~
-4 -2 2 4
it | . g,
oy
%

6.4 Nowe elementy — Kierunek Pétnocy oraz Skalowka
Whbudowane narzedzia do dodawania elementéw opisowych na szkicu:
B Kierunek poétnocy pokazujacy potozenie kierunku pétnocnego wedtug
stron Swiata, bezposrednio zwigzany z parametrami dokumentu
ustzawianymi w zaktadce Lokalizacja w Parametrach globalnych. W
momencie dodania do projektu ortofotomapy z WMS kazdy jej obrét

bedzie wptywat na zmiane ustawienia kierunku pdtnocy.

m Skalowka z mozliwoscig wyboru wygladu.

0 5 10 m

10,00 m

22
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6.5

Ustawianie dowolnej wartosci poczagtkowej dla linijki krzywoliniowej

Lista nowych funkcjonalnosci

Wyglad Kontur Opis

Wiaéciwoéci: Linijka krzywoliniowa @ (-69,278; 55,368 m) - (...

[ o ][ amks

Sposob podawania wartosd

(O réwnologle do krzywej

(®) Prostopadie do krzywej
Wartos¢ poczatkowa: l 0 = m
Gtowne naczniki co: 2,00 ¥ im
Pomocnicze znaczniki co: 0,20 ~ | m

23
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[ll plan S.O Lista nowych funkcjonalnosci wersja |

7. NOWE MOZLIWOSCI WIZUALIZACJI 3D

71 Tryb wyswietlania 3D z naturalnym oswietleniem oraz wizualizacja rzeczywistego
potozenia Stonca i Ksiezyca

m  Mozliwosé definiowania np.: zakresu widocznosci, koloru nieba, poziomu
zachmurzenia.

m  Opcjaregulacji intensywnoéci opaddéw (deszcz/énieg/grad).

m  Wizualizacja rzeczywistego potozenia Stonca i Ksiezyca na podstawie daty
oraz wspotrzednych geograficznych wprowadzonych przez uzytkownika.

m  Opcja teksturowania nawierzchni.

72 Wizualizacja Swiatta emitowanego przez latarnie

m Definiowanie Rozstawu lamp dla Latarni

m  Opcja definiowania wysokos$ci zrodta Swiatta, odlegtosci od stupa, zakresu
oraz podziatki.

m  Rysowanie w widoku 2D lub 3D izolukséw lub plamy obrazujacej zakres
o$wietlenia terenu.

m Definiowanie plamy Swiatta na podstawie danych o strumieniu swietlnym i
Swiattosci zrodta Swiatta definiowanych przez uzytkownika.

m  Mozliwosé wezytania podktaddw w postaci standardowych wykresow
strumienia swietlnego i $wiattosci udostepnianych przez producenta
zrddet Swiatta dla ptaszczyzn ¢90-¢270 oraz cO ¢180.

—

24
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7.3 Nowy obiekt lustro drogowe z mozliwoscig obserwaciji sceny w odbiciu

m  Mozliwosé przeprowadzania analiz widocznosci.
m  Dostepne typy luster okragtych o érednicach od 500 mm do 900 mm.

74 Opcja rysowania ekranu kontrastowego dla sygnalizatora swietlnego

Tl
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8. INNE

81 Dodatkowy, tatwy sposéb poruszania sie w 3D

Sterowanie funkcjg obrotu 3D z uzyciem myszy.
Obroét wzgledem wybranego punktu w przestrzeni.

Lista nowych funkcjonalnosci

8.2 Nowy interfejs uzytkownika

wersja |

m  Dokowany panel boczny zawierajacy biblioteki pojazdéw oraz obiektow 2D/3D.

& Cryit

Podglad 3D wybieranych obiektow 2D/3D.

popaindten

@ i
@ Bucrer namcheonhs
W iaiga

8.3 Dodany stownik nazw dla Narzedzia Odnosénik

Wiadciwoici: Odnosnik 1

Opis  Polozenie Wyglad Kolejnosé

:w “'i Shownik:

Nazwa:

Drzewo

Hydrant pozarowy

Kierunek jazdy pojazdu

Krzew

Miejsce zderzenia (najechania)
Most

Mur

Nazwa nawierzchni jezdni
Odtamki szkla

Parkan - siatka - plot

Pokrywa otworu kanalowego
Polozenie ciala denata lub ofiary
Potozenie pojazdu po wypadku
Przystanek srodkdw komunikaci
Row przy jezdni

Shupek kilometrowy

Shupek przewodowy (wys. napigda itp.)
Szyny tramwajowe

Slady hamowania pojazdu

Slady krwi denata lub ofiary
Slady zarzucenia pojazdu
Wysepka tramwajowa lub tp.
Znak drogowy

Znak wskazujacy szerokosc jezdni
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8.4 Mozliwos¢ wytgczania/wigczania ramki wokot Legendy

Wiadawodct Odnodnik 1 .4
Opis  Polotenie Wyglad  Kolejnodé

Styl rumeracy Rozpocmij od: | 1

Oerak O :

@Lz3.. e

O o, m, ... Separator pomesdry Mumerem & Narw:

OAB,C, ... EAPokas legende

C)" B Tyl legendy: -Leq-enda;

Ksrtalt ramid _| Rawmics okl legendy

O erak

(@) Okraghy B oorini... ] Kolor thy,.. ] ‘

O 2acloagony W oo ekt Czoonka

() Prostokatny

Gruberié s [004 13 m ‘

Rozmiar strzalek: | 0,4
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8.5 Eksport punktow odniesienia do pliku

Opcja zapisania wspotrzednych punktdéw odniesienia w postaci plikow *.csv
i *txt. Mozliwos¢ wykorzystania danych jako punkty referencyjne w programie
PHOTORECT

F‘t‘!:k‘h‘. e - o . - y - HE__RH PHL__ RN RN BN AN BN RPN BB

r=

| PN AN, PN PN RN Y. . N PN P TN RS IR, BT TS, R R, S
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