Zalety stosowania stacjonarnego
skaningu laserowego

System dokumentacji miejsc zdarzen [I
/

oparty na skanerach laserowych 3D /
C\Lid

* Wysoka doktadnos¢ pomiaru (do 1 mm) Oferujemy kompletne systemy stanowiace potaczenie technologii skanowania laserowego 3D

+ Kbtkiiczas oz skaniar e et z naszym autorskim oprogramowaniem wspomagajace dokumentacje miejsc zdarzen.

(max. do 5 minut nawet w trybie HDR)

Podstawa prezentowanego systemu sa Sskanery

laserowe 3D, ktére pozwalajg na szybka,

automatyczna rejestracje ogromnej ilosci danych n -

przestrzennych z wysokoka dokfadnoscig. Urzadzenia o -

te rejestrujag do miliona punktéw na sekunde tworzac

twéjwymiarowy, metryczny model  otoczenia

zachowujac jego skale, tzw. chmure punktow.

Skaner LEICA RTC360 oraz przyktadowe oprogramowanie wchodzace w skfad systemu Chmury punktéw to zbiér zawierajacy informacje o
potozeniu punktow w przestrzeni 3D (X, Y, Z) w uktadzie
lokalnym skanera badz zdefiniowanym przez operatora.

¢ Niezaleznos¢ od warunkéw oswietleniowych
(mozna skanowac¢ w ciemnosci)

* Bardzo wysoka szczegétowos¢ danych

¢ System VIS do $ledzenia trasy skanera

LEICA RTC360 Chmura punktéw moze stanowi¢ koricowy etap

obrébki danych pomiarowych lub moze by¢ podstawg
* Zasieg skanera: 0,5- 130 m dalszego opracowania, w tym w szczegdlnosci:
ghclestiowaniezdiecutnbichiDRax generowania realistycznych modeli 3D, ortoplanéw

« Szybkos¢ pomiaréw: do 2 000 000 pkt/sek

« Wizualny system inercyjny VIS do taczenia skanéw na miejscu

« Hermetyczna obudowa - stopier ochrony (IP) klasy 54 (IEC 60529)

* Zintegrowany aparat kolorowy o rozdzielczosci 36 MP

 Rozszerzona temperatura pracy: -5°C - 40°C

« Klasa lasera: Klasa lasera 1 (zgodnie z norma IEC 60825-1:2014)

« Masa: 5,35 kg

« Dodatkowe sensory: Wysoko$ciomierz, kompas, odbiornik GNSS

* Wymiary: 120 mm x 240 mm x 230 mm

« Sterowanie skanerem: za pomocg panelu dotykowego oraz sieci WLAN

obiektéw/otoczenia, rzutéw, przekrojéw i wizualizacji.

OPROGRAMOWANIE

« LEICA REGISTER360
+ LEICA CYCLONE

« CYBID PLAN

« CYBID Crime PLAN
- CYBIDV-SIM

« CYBID Scenariusze Kryminalistyczne

W skiad systemu oprécz skanera laserowego z dodatkowymi akcesoriami niezbednymi do
wykonania pomiaru oraz transportu urzadzenia wchodzq:

» Oprogramowanie do obrébki chmury punktow - aplikacja odpowiedzialna za proces
faczenia skanéw z poszczegdlnych stanowisk w celu uzyskania chmury punktéw we wspélnym uktadzie
odniesienia, filtrowania danych, ich odszumiania i zarzadzania nimi wykorzystujac automatyczne
rozpoznawanie obiektow, rejestracje i pozycjonowanie skanéw.

* Oprogramowanie do sporzadzania szkicow sytuacyjnych i wizualizacji 3D
w oparciu o chmure punktow.

« Oprogramowanie do analizy zdarzen drogowych lub kryminalnych umozliwiajace
prowadzenie symulacji ruchu, animacji scenariuszy kryminalistycznych lub analiz balistycznych
w modelu otoczenia przedstawionego przez chmure punktow.

W celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o

» Szkolenia z zakresu obstugi skaneréw laserowych, przetwarzania danych i sporzadzania
dokumentacji miejsc zdarzen.

kontakt telefoniczny, mailowy lub wizyte na www.cybid.com.pl
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