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cyor Analiza czasowo - przestrzenna

Program komputerowy przeznaczony do szybkiej, wielowariantowej analizy zaleznosci
czasowo-przestrzennych obiektéw/uczestnikdw wypadku drogowego z mozliwoscig wizualizacji
2D/3D i animacji ruchu* tych obiektow na tle srodowiska ruchu.

Umozliwia analizy mozliwosci unikniecia zdarzenia, tacznie z aspektami widocznosci, z udziatem
wielu uczestnikow ruchu (pieszych oraz pojazdow samochodowych i jednosladowych),
elementoéw infrastruktury drogowej i innych elementéw otoczenia. Pozwala na:

« ustalenie i analize wzajemnego potozenia uczestnikdéw ruchu w sytuacji przedkolizyjnej,

+ odtwarzanie ruchu pieszych, pojazdéw jedno i wielosladowych (kinematyczne) poprzez proste
zadawanie sekwencji i toréw ruchu

« tatwe i szybkie analizy wielu wersji relacji czasowo — przestrzennych i przebiegu zdarzenia,

« prowadzenie obliczerr w przéd i w tyt (zgodnie z chronologia zdarzen i wstecz),

- zrozumiate zobrazowanie sytuacji drogowych i przejrzyste prezentowanie wynikow.

Predkosé dopuszczalna

Predkosé umotziiviajaca zatrzymanie
przed piesza

Predkosé wynikejaca z rekonstrukeji

W

*Do korzystania z funkcji umozliwiajqcych wizualizacje i animacje wymagana jest licencja na PLAN 4.0/VSIM 4.0

Program do wspomagania rekonstrukcji wypadkow drogowych



Analiza zdarzen drogowych typu Pojazd - Pieszy i Pojazd — pojazd (jedno lub wielosladowy),
w ktorych istotg jest np. obliczanie predkosci ruchu na podstawie parametréw tego ruchu {(drogi
hamowania i opdznienia hamowania). Obliczenia uwzgledniajg ruch jednostajny wyznaczanie
wzajemnego potozenia uczestnikow zdarzenia, z mozliwoscig okreslenia zakresu dopuszczalnych

rozwigzan (np. odlegtosci samochodu od miejsca potracenia pieszego w chwili wkroczenia
pieszego na jezdnie).

Tworzenie ,klasycznych” wykreséw analizy czasowo - przestrzennej z mozliwoscig
graficznego, animacyjnego prezentowania ruchu uczestnikow zdarzenia drogowego 2D/3D w
srodowisku przedstawiajacym droge ze wszystkimi jej elementami (droge np. ze skrzyzowaniami
o dowolnej konfiguracji, z petnym pionowym i poziomym oznakowaniem), a wiec w sposob tatwy
do zrozumienia i zinterpretowania przez strony postepowania {sgd, prokuratora, prowadzacego
postepowanie, oskarzonego, pokrzywdzonego, itd.).
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Analiza widocznosci z pozycji uczestnika lub swiadka zdarzenia z uwzglednieniem
mozliwosci chwilowego lub statego przystoniecia tej widocznosci przez pojazdy, osoby piesze, czy
elementy drogi {drzewa, ogrodzenia, zabudowania, itp.).

Wizualizacja mozliwosci wpltywu warunkéw atmosferycznych i zwigzanych z oswietleniem
naturalnym na widzialno$¢ w widoku 3D (mozna zdefiniowac takie parametry srodowiska jak

zakres widzialnosci poziomej w zaleznosci od pory doby oraz wystepowania typowych zjawisk
atmosferycznych - opaddéw czy zamglenia).
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Wygodna praca i przejrzysta graficzna prezentacja wynikéw analizy czasowo - przestrzennej.
Prosty mechanizm wprowadzania danych ruchu dla uczestnikéw zdarzenia (tabela sekwengji
ruchu).

Wprowadzanie dowolnych sposréd wymaganych parametrow ruchu - brakujace dane wylicza
program z o ile nie sg sprzeczne lub nie przekraczajg zadanych ograniczen. Wbudowany
mechanizm rozrozniania danych wprowadzonych /wyliczonych przez program.

Tabele z danymi literaturowymi, dotyczacymi predkosci ruchu pieszych, w tym predkosci
poruszania sie 0sob nietrzezwych, prowadzenie lub trzymanie dziecka na rekach, itd.

Wizualizacja i animacja 3D z dowolnego punktu obserwacji, w tym z pozycji uczestnikow
zdarzenia/swiadkow.

Narzedzia do tworzenia srodowiska 2D i
automatycznie 3D*.

Baza sylwetek pojazdéw jedno i
wielosladowych, osobowych, dostawczych,
autobuséw oraz pojazddw ciezarowych i
rolniczych, pieszych (kobieta, mezczyzna, :
dziecko) w réznych fazach ruchu, rzeczy
(np. czesto niesionych przez pieszych,
odziezy), zwierzat, drzew i krzewdw,
elementow infrastruktury drogowej (znaki,
stupki, lampy, sygnalizatory swietlne),
elementoéw architektury.

Wbudowany edytor graficzny i tekstowy, umozliwiajagcy wprowadzanie dodatkowych figur
geometrycznych, tekstéw (opiséw, komentarzy), znakéw specjalnych i symboli, a takze obiektéw
graficznych.

Graficzne przedstawienie
obszaru reprezentujacego
caty zakres mozliwych
r oz wiagzan
charakteryzujgcych  ruch
analizowanego  obiektu
pomiedzy granicznymi
wartosciami  parametrow
zadanymi przez
uzytkownika.




Linia reprezentujgca stan animacji wzgledem osi czasu umozliwiajaca odczytanie wartosé czasu w
danym stanie ruchu. (Ta sama wielko$¢ wyswietlana jest na pasku animacji w oknie zegara).
Znaczniki (punkty charakterystyczne) odpowiadajgce zmianom parametréw ruchu zgodnie z
zatozonymi sekwencjami ruchu.

Linia przebiegu animacji wigledem osi czasu 20
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’ Znacznik oddzielajgcy sekwencje ruchu

Wyniki analizy w postaci: automatycznie generowanego raportu z wykonanej analizy
czytelnych, kolorowych ,klasycznych” wykreséw analizy z wprowadzonymi komentarzami
i odnosnikami oraz widokéw 2D i 3D z animacji dla wybranych chwil np.:

+ powstania stanu zagrozenia,
« uzyskania widocznosci na drugiego uczestnikow zdarzenia,

Zapisywanie filméw wideo z wykonanej analizy w 2D i 3D,
Mozliwos¢ eksportu wynikow analizy czasowo - przestrzennej do innych programow
graficznych.
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