cyeip PLAN 4.0
I) PLANY | SZKICE SYTUACYJNE Z MIEJSCA ZDARZENIA DROGOWEGO

€\JLId Program komputerowy pozwalajacy
zgromadzi¢ i zilustrowaé dane o relacjach
przestrzennych obiektéw, $ladéw i otoczeniu
na miejscu wypadku drogowego celem jego [ ] » &
udokumentowania i przeprowadzenia !— T— =T=— = = i
pozniejszej rekonstrukgji. : :
Plany sytuacyjne wykonane w programie PLAN
stanowig gotowe Srodowiska ruchu do
prowadzenia analiz symulacji ruchu i zderzen
Wlorogramie V-SIM.

WARSTWY OBIEKTOW
| Sprawne zarzgdzanie zZnaczng iloscia
zréznicowanych obiektow zapewniajg Wartswy.
Poszczegdlne obiekty np. ortofotomapa,
topografia [ drogi, infrastruktura,  $lady,
oznakowanie s3 umieszczane na oddzielnych
warstwach, co daje mozliwosé fatwej i szybkiej
ich modyfikacji, w szczegdlnosci podczas
GLOBALNY UKLAD ODNIESIENIA tworzenia bardziej z’roionego I’ySUhkU.

Program posiada rozbudowane narzedzia
zarzadzania warstwami (kolejnosé, widocznosé,
przezroczystosé, opcje wydruku).

W PLANie nawigzujgc do klasycznej
metodyki ogledzin, do opisu polozenia
dowolnego obiektu stosuje sie prostokatny
kartezjanski ukfad odniesienia. = Stalym
liniom odniesienia SLO2,5LO1 odpowiadajg
osie X, Y.

MODUL KRESLENIA DROG | SKRZYZOWAN
Specjalny modut pozwalajgcy wykresli¢ proste <.
odcinki drogi lub odcinki biegnace po tuku
o zadanym lub wyliczanym promieniu
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Mozna definiowac¢ i wykresla¢ wielojezdniowe drogi wraz z
poboczami z uwzglednieniem nachyler podtuznych i poprzecznych.

Specjalny modut rysowania skrzyzowan umozliwiajacy kreslenie
skrzyzowan o dowolnej liczbie wlotéw oraz o wlotach przesunietych
(osie nie przecinaja sie we wspdlnym srodku). Dla kazdego odcinka
drogi istnieje mozliwo$¢ wprowadzenia oprécz nachylenia, rodzaju

i stanu nawierzchni.

Program umozliwia takze generowanie

odcinkéw drég o ztozonym profilu porzecznym (skarpy, rowy
odwadniajace, obnizenia terenu itp.).

Uzupetnieniem  oznakowania  poziomego
zawartego w odcinku drogi jest niezalezny
modut generowania oznakowania, zaréwno
podtuznego jak i poprzecznego, ktére w
zaleznosci od wybranego rodzaju moze by¢é
rozmieszczone  wzdluz  prostej,  krzywej
Bezier'a, lub wewnatrz wielokata. Oznakowanie
podtuzne rozmieszczane jest wzdtuz krzywej

P-12 - Linia bezwzglednego zatrzymania,

P-13 - Linia warunkowego zatrzymania z
trojkatow,

P-14 - Linia warunkowego zatrzymania z
prostokatow,

Il

|

|

OZNAKOWANIE POZIOME

Wzdtuz odcinka drogi mozna

rozmiesci¢ oznakowanie poziome w postaci:
P-1 + P-7 - Linie.

P-8, P-9 — Strzalki i inne symbole.

P-10 - Przejscie dla pieszych.

P-11 — Przejazd dla rowerzystow.

Element cznakowania pezicmege *
= Rodra) omakowania: =]
- P- 2 Linia pojedyncrs cagls stercka ~

= P 1a Linia pajedyncza preerywana duga A
----- P~ b Linia pojedyncza praerywana it T
= = = P I Linia pojedyncz proerywana wydzielsisca =
- - 1d Linia pojedyncza praerywana prowadzaca waska
= P- 1e Linia pojedyncza praerywana prowadzacs scercka
P- 28 Linia pojedyncea cagha waska
P- 2 Linis pajedyncra dagls szenoka
T=e=== P 3b Linka jednostronnie prerywana krdtka
P 4 Linka podwdina cagla
== == p. §Lins poddwiina prrerywana
—_— P 6 Linka ostroegawea
= == == P Ga Linia cstrzegawcra naprowadrajacs
= P- 7a Linia kramedsiowa praerywna soercka
L P- Th Linis krawedzona claghs sceroka
—
"
=4 .
2 vk na wpeost kb w lews
' P-8FStzaka kerunkowa na wprost kb w prawo
=4 P8 Strzaka Merurkowa w lewo lub w prawo
=+ P-8h Strzaka Kerurkowa na wprost, w lew lub w prawo
A P-Sa Strzska naprowsdzajaca wlewo
A P-9bStrraka naprowsdzaiaca w prawo
== P-10Przefice dis piesrych (zebra)
D1 peliProsjand da rowerzystdw
P-22 Napis 'BUS" dhugi
T P22 Naps BUS” krdits
B P-23 Symbol roweny
wykorzystuje  mechanizm  dziatania

oparty na rysowaniu linii prostej.
Przejécia dla pieszych i przejazd dla
rowerdw (P-10, P-11) oraz powierzchnie
wylaczone z ruchu (P21) wyznaczane sg
przy uzyciu wielokata o dowolnej liczbie
wierzchotkdw. Kierunek kreskowania
obszaru oznakowania w przypadku
znaku P-10, P-11, P-21 ustala sie przy
uzyciu sterowanego myszg mechanizmu
kierownicy.




OZNAKOWANIE PIONOWE, SYGNALIZATORY

% Byttt oty b

Program zawiera baze ponad 250 najczesciej @ & & .

spotykanych, pionowych znakéw

drogowych. Znaki te, moga by¢ obrécone &w @ ,&

pod dowolnym katem i powiekszone do

wybrane] skali, co pozwala szybko O °
uzupehni¢ sporzadzany szkic. Poza wzorami @ @

znakdéw stosowanych w Polsce program /

zawiera baze  znakéw: austriackich,

TOROWISKO

Rozbudowane narzedzia tworzenia uktadéw
drog i skrzyzowan uzupetnia narzedzie do
tworzenia drog szynowych  (torowisk
kolejowych i tramwajowych). Przebieg
torowiska wyznaczany jest z uzyciem
mechanizmu krzywej Bezier'a. Torowiska
mozna modyfikowaé poprzez zmiane
rozstawu szyn, podktadéw itp.

LATARNIE

Funkcja wstawiania latarni pozwala na
umieszczenie na szkicu  sytuacyjnym
réznego rodzaju latarni drogowych oraz
parkowych. Wbudowane opcje pozwalaja
ustali¢ wymagana wyskos¢ latarni, ilos¢ lamp
iich rozstaw oraz zakres wysiegu.

4 4 .
' { SYLWETKA POLOZENIA CIALA
“,______ . | .
"]”“"‘ ¢ . PLAN zaopatrzony jest w unikalng sylwetke
9 i cztowieka, ktéra umozliwia zaznaczenie na
szkicu potozenia ciata. Potozenie

poszczegdblnych kornczyn moze by¢ dowolnie
modelowane, a program dba o zachowanie
odpowiednich, wynikajacych z anatomii
¥ L] ! dtugosci i proporcji. "Wzrost" sylwetki mozna
dowolnie ustala¢ dopasowujgc ja do
analizowanej sytuacji.




OBSLUGA WMS (ORTOFOTOMAPA)

Program posiada wbudowane narzedzia

korzystajace z ustugi WMS (Web Map X
Service). WMS to standard udostepniania =
map w postaci rastrowej poprzez Internet.
PLAN umozliwia pobieranie ortofoto-
map bezposrednio z udostepnionych
publicznych zasobéw geodezyjnych np.
serwisu GEOPORTAL. Pobrane ortofotomapy
moga by¢ wykorzystywane w programie
jako baza do odtworzenia topografii miejsca
zdarzenia (krawedzie jezdni, chodnikow itp.)
wraz z rozmieszeniem  oznakowania
poziomego i pionowego. Pobieranie
ortofotomapy odbywa sie automatycznie ze
wskazanego serwera WMS w oparciu o
wprowadzone przez uzytkownika do
programu wspétrzedne geograficzne {punkt
centralny ortofotomapy).

S ZARZADZANIE ODNOSNIKAMI | LEGENDA

F -~ ' Program umozliwia zarzadzanie
- odnosnikami i legenda poprzez mozliwosé:

: wilaczenia/wytaczenia wyswietlania

_ {b legendy, zaznaczania i modyfikacji

odnoénikéw mysza, kopiowania

dowolnego zakresu odnosnikéw w ramach

Wizualizacje 3D dokumentowanych zdarzen mozna wyswietla¢ z dowolnych perspektyw
{punktéw obserwacji), co umozliwia np. weryfikacje zakresu widzialnosci dla swiadkéw
zdarzenia lub jego uczestnikéw. Wbudowana funkcja Zrzut z ekranu pozwala fatwo
kopiowac i zamieszcza¢ w dokumentacji widoki z poszczegdlnych pozycji obserwatora
{(opcja dostepna réwniez dla widoku 2D).

WYDRUK

Rozbudowane mozliwosci wydruku pozwalaja nie tylko wydrukowa¢ opracowany szkic
w dowolnej zadanej skali, ale tez sprawnie zarzadzac obszarem szkicu i jego wydruku.
Umozliwiaja to funkcje zaznaczania podziatu stron, podgladu wydruku, automatyczneg
i recznego trybu pozycjonowania wydruku na stronach itd.

INNE MOZLIWOSCI
Przymiary, linie odniesienia, narzedzie do skalowania, siatka, probnik warunkow
srodowiska, triangulacja, znacznik pozycji, tryb siatki 3D, pole Przeglad obiektéw
i wiele, wiele innych.




SYLWETKI 2D/3D

Program ma wbudowang biblioteke sylwetek
2D i 3D zawierajacg miedzy innymi sylwetkiw
wymienionych ponizej kategoriach:

- sylwetki ludzi (kobieta, mezczyzna itd.)

- pojazdy jedno i wielosladowe,

- pojazdy komunikacji zbiorowej,

- pojazdy rolnicze i budowlane,

- zwierzeta, drzewa i krzewy,

- ubrania i przedmioty osobiste,

- infrastruktura i mafa architektura.

IMPORT GRAFIKI WEKTOROWEJ | BITMAP
Program posiada mozliwos¢ importu
i skalowania grafiki wektorowej i rastrowej.
Grafika rastrowa moze by¢ dodatkowo
obrabiana poprzez definiowanie
przezroczystosci dla petnego obrazu lub dla
poszczegdlnych barw.

Daje to mozliwos¢ analizy s$ladéw (np.
fotoplany z programu Photorect) lub
korelacji uszkodzen pojazddw.

_‘:_v.-. a z sl 1 m;!
A ¢ X

g
d




WYMIAROWANIE | POMIARY

Do programu wbudowano sze$¢ narzedzi @@@
i umozliwiajacych  szybkie i = =

pomiarowych
sprawne wykonanie pomiardw nastepujgcych

wielkosci:
.+ il \)7’ “

+ kat potozenia,
+ kat wzajemny,

- wielkosé,
H2776m

+ pole powierzchni, Y-658m
« proporgja dtugosci. W’/

BAZA POJAZDOW e

Zintegrowana z biblioteka sylwetek L S i

pojazdow 2D/3D baza danych zawierajgca % , X . L %
dane ponad 12 000 pojazdéw, w tym \‘\ . f:;.,/.i"/
wymiary zewnetrzne, rozmieszczenie két,  LINUKAKRZYWOLINIOWA =7 5~

Po wybraniu z bazy danych wlasciwego Linijka krzywoliniowa pozwala na wyznaczenie
modelu pojazdu do planu sytuacyjnego drogi (,odlegtosci”) wzdtuz dowolnej krzywe;j.
automatycznie wstawiana jest sylwetka Jest szczegdblnie przydatne w przypadku
odpowiedniego typu i posiadajgca rozmiar  wymiarowania sladéw krzywoliniowych np.
i parametry wybranego modelu. zarzucania, wleczenia, hamowania itp. Moze

by¢ tez wykorzystywana do ustalania pozycji
wybranego obiektu podczas pomiardéw na tuku
drogi.

WIZUALIZACJA WARUNKOW ATMOSFERYCZNYCH
Program  poprzez globalne  parametry
srodowiska pozwala zdefiniowaé pore doby
oraz wystepowanie roznorodnych zjawisk
| atmosferycznych w postaci opadéw czy
zamglenia, ktére wplywajg w analizowanej
sytuacji na zakres widzialnosci. Zakres
widzialnosci jest wizualizowany w 3D.
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