Wyniki eSURV

Na etapie pomiaru: Rekonstrukcja zdarzenia z zakresu ruchu drogowego
Na miejscu zdarzenia wyniki pomiaréw mozna przedstawic¢ Plan miejsca zdarzenia sporzadzony w programie PLAN
zarowno w postaci tabelarycznej (wykaz wspdtrzednych stanowi aktywne $rodowisko ruchu do przeprowadzenia

X, Y, Z) jak i graficznie (cyfrowy szkic roboczy). symulacji oraz rekonstrukcji zdarzenia. Po zaimportowaniu
Po opracowaniu danych: pliku do powszechnie stosowanego w Polsce programu V-SIM,
Plan miejsca zdarzenia sporzadzany w programie PLAN, wystarczy wprowadzi¢ odpowiednie sylwetki z bazy danych
oparty bezposrednio na wynikach pomiardw, jako w petni obiektéw dynamicznych, zada¢ warunki poczatkowe ich ruchu,
kartometryczna mapa. manewry kierowcéw itp. a nastepnie uruchomic¢ symulacje.

Wizualizacja 3D miejsca zdarzenia z mozliwoscig ogladania
sceny z dowolnego punktu obserwacji.
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Podstawowe roznice w stosunku do
skaningu laserowego

1. Mozliwos¢ prowadzenia pomiaru rownolegle z czynnosciami posiadania bardzo wydajnego sprzetu komputerowego.
wykonywanymi na miejscu zdarzenia przez inne osoby, 6. Mozliwos¢ pracy w trudnych warunkach atmosferycznych
brak koniecznosci zatrzymywania ruchu itd. (deszcz, $nieg, mgta, ujemne temperatury)

2. Znacznie wiekszy zasieg pomiaru (do 5 km) oraz mozliwos¢ 7. Mozliwoé¢ odczytu odlegtosci oraz potozenia obiektow juz
rejestracji potozenia obiektow stabo odbijajacych swiatto. w trakcie wykonywania pomiaru — sprawne pozyskiwanie

3. Mozliwosc rejestracji zastonietych i nieodbijajacych swiatta danych do wypetnienia protokotu ogledzin.
punkdéw przy uzyciu lustra. 8. Brak rejestracji przypadkowych punkéw, ktore i tak nie

4. Niewielki rozmiar plikéw z danymi pomiarowymi zostang ujete w protokole ogledzin.
niewymagajacy dtugiej, pracochtonnej obrdbki. 9. Natychmiastowe tgczenie pomiaréw wykonanych z réznych

5. Obrébka, przesytanie i archiwizacja danych nie wymaga stanowisk pomiarowych w jeden szkic.
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Szkolenia i serwis

Oferujemy szkolenia z zakresu obstugi oraz korzystania sporzadzania cyfrowego szkicu roboczego, tworzenia planu
z systemu eSURV. W programie znajdujq sie zagadnienia miejsca zdarzenia, wizualizacji 3D. Szkolenia odbywac sie
teoretyczne oraz ¢wiczenia praktyczne z zakresu: obstugi moga w dowolnej lokalizacji. Dla uzytkownikéw systemu
urzadzenia pomiarowego, prowadzenia i rejestracji danych, prowadzimy serwis oraz ustugi help-desk.

CYBID spotka z ograniczong odpowiedzialnoscia sp.k.
ul. Kuznicy Kotatajowskiej 15c lok. L2, 31-234 Krakow

tel.: +48 12 665 40 10 | fax: +48 12 665 40 11
www.cybid.com.pl | biuro@cyborgidea.com.pl
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eSURYV - system mapowania 3D wspomagajacy
prowadzanie ogledzin oraz opracowanie
dokumentacji i rekonstrukcji:

o Kolizji i wypadkow drogowych, kolejowych i lotniczych

e Zdarzen kryminalnych

e Pozarow

o Klesk zywiotowych, katastrof budowlanych itd.

Jak powstat system?

eSURV to propozycja skutecznego rozwigzania problemu
niezadowalajacej jakosci dokumentacji z miejsca zdarzenia.
System zaprojektowano z uwzglednieniem polskich
standarddw i procedur pracy na miejscu zdarzenia.
Dostosowuje i automatyzuje rozwigzania stosowane

w pomiarach geodezyjnych dla potrzeb stuzb prowadzacych
ogledziny miejsc zdarzen. System opracowano w ramach
projektu badawczego dofinansowanego przez NCBiR. eSURV
faczy wieloletnie doswiadczenie firmy CYBID w zakresie
projektowania narzedzi do dokumentowania i analizy zdarzen
oraz wiedze naukowcow zaangazowanych do realizacji
projektu.

eSURYV to optymalna i efektywna alternatywa dla
tradycyjnych technik pomiaru i skaningu laserowego,
zapewniajaca uzyskanie wysokiej jakosci dokumentacji
procesowej.

SYSTEM eSURV

pomiar, dokumentacja, wizualizacja 3D,
rekonstrukcja miejsc zdarzen

Podstawowe atuty eSURV:

Szybki laserowy pomiar 3D zapewniajacy doktadnosc

i precyzje.

Automatyczne przetwarzanie danych i generowanie szkicu
roboczego juz w trakcie pomiaru.

Polskie oprogramowanie sterujgce gromadzeniem,
przetwarzaniem oraz obrobka danych zapewniajace
kompatybilno$¢ z systemami juz stosowanymi do
dokumentacji miejsc zdarzen.

Rozmiar plikéw gromadzonych danych umozliwiajacy szybka
obrdbke i archiwizacje.

Zdalny pomiar zapewniajacy bezpieczenstwo oraz
nienaruszalno$¢ dokumentowanego miejsca i brak ingerencji
w dokumentowane $lady.

Odpornosc na czynniki atmosferyczne, dostosowany do
pracy w terenie.

Pozwala tworzy¢ biblioteki miejsc, w ktérych czesto
dochodzi do zdarzen (np. biblioteki wiekszych skrzyzowan

w miastach) umozliwiajac prace na gotowych szablonach,
na ktére nanoszone sg slady zwigzane z aktualnie
dokumentowanym zdarzeniem.




APLIKACIA eSURV

Najwazniejszy element systemu odpowiedzialny za

sterowanie pracq elektronicznej stacji pomiarowej

i przetwarzanie oraz zapis danych. Pozwala na:

o Automatyczne tworzenie cyfrowego szkicu - szkic
tworzony w skali, w czasie rzeczywistym.

¢ Posiada wbudowany stownik podstawowych nazw
$ladow oraz obiektéw zwigzanych z ogledzinami miejsca
zdarzenia i zgodnych z obowigzujacymi w Polsce przepisami
i mianownictwem.

¢ Mozliwo$¢ wskazania SPO w dowolnym miejscu.
Transformacja zarejestrowanych wspétrzednych do
lokalnego uktadu odniesienia wzgledem SPO/SLO zgodnie
z obowigzujacq praktyka. Podczas transformacji uktadu
wszystkie zarejestrowane wspoétrzedne punktdw przeliczane
sq automatycznie do nowego uktadu, a rejestrowane punkty
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posiadajg wspotrzedne, jako odlegtosci: od SLO1, od SLO2,
wysokos¢ od SPO.

e Laczenie mierzonych punktéw w obiekty, z mozliwoscig
definiowania nazwy (wybdr ze stownika lub wprowadzana
przez uzytkownika) oraz rodzaju reprezentacji graficznej
w postaci punktu, linii lub obszaru.

o Kontynuowanie i taczenie pomiarow z kilku stanowisk
pomiarowych - faczenie w cato$¢ pomiardw w rozlegtym
terenie, gdzie wystepuje wiele przeszkod terenowych,
lub powrdt na miejsce zdarzenia i dokonczenie pomiaréw
w dowolnym czasie.

e Specjalna funkcja LINIJKA - pozwala na szybkie pozyskanie
danych potrzebnych do wypetniania protokotu ogledzin.

¢ Mozliwo$é tworzenia szkicOw w rzucie pionowym,
rzutowanie prostokatne zgodne z normg EN ISO 5456-2.
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INSTRUMENT POMIAROWY

Elektroniczna stacja pomiarowa wykorzystujaca potaczone

dziatania dwodch precyzyjnych katomierzy (w ptaszczyznie

poziomej i pionowej) oraz dalmierza laserowego. Zapewnia:

¢ Wyznaczanie dla dowolnego punktu w przestrzeni
wspotrzednych kartezjanskich X, Y, Z.

e Zasieg pomiaru do 350 m (pomiar bezposredni) lub do 5 km
dla punktu sygnalizowanego za pomoca lustra, co pozwala
zmapowac dowolne miejsce zdarzenia z pojedynczego
stanowiska pomiarowego.

e Dostosowany do pracy w kazdych warunkach

atmosferycznych (zakres temperatur od 20 do +400C).

Dotykowy wyswietlacz LCD (3,5”), pod$wietlany ekran,

podswietlana wielostopniowo) klawiatura, laserowy

wskaznik celu utatwiajg prace w kazdych warunkach (noc,
praca w rekawiczkach itd.)

Trzy niezalezne systemy celownicze: laserowy wskaznik

celu, kolimator matowy do zgrubnego celowania oraz

lunete optyczna z krzyzem celowniczym z 30-krotnym
powiekszeniem do precyzyjnego celowania.

Rejestrator danych dziatajacy w systemie operacyjnym

Windows CE - znany standard, intuicyjna obstuga.

eSpecjalna, uszczelniona walizka chronigca przed

wstrzgsami oraz uderzeniami mechanicznymi w czasie
transportu.

e Instrument pomiarowy wraz z elementami uzupetniajacymi
(statyw, tyczka z lustrem itp.) mieszczg sie w bagazniku
typowego samochodu i moga by¢ przenoszone przez jedng
osobe.

Jak wyglada pomiar?

Pomiar ogranicza sie do wycelowania w wybrany punkt.
Przycisk wyzwala pomiar, trwajacy ponizej 0,5 sek.

Dla kazdego z mierzonych obiektéow w zaleznosci od
wybranego rodzaju rejestruje sie od jednego do kilku
punktéw. Tworzony szkic w czasie rzeczywistym wyswietlany
jest na ekranie urzadzenia pomiarowego. Catkowity czas
pomiaru w zaleznosci od rodzaju miejsca i ilosci ujawnionych
$ladow trwa od kilkunastu do kilkudziesieciu minut.

Jakosé¢ i kontrola wynikow pomiaru

Doktadnosé. Dzieki precyzyjnym enkoderom katdw
(doktadnos¢ £2") oraz dalmierzowi laserowemu (doktadnosé
+2mm +2ppm) btad potozenia punktu w zasiegu do 200m
nie przekracza £5mm. Urzadzenie automatycznie wprowadza
redukcje do obliczen uwzgledniajac refrakcje atmosfery czy
krzywizne ziemi.

Weryfikacja. Kazdy wynik pomiaru posiada zarejestrowane
dodatkowe parametry (sita odbitego sygnatu, odchylenie
urzadzenia od linii pionu) pozwalajace wychwyci¢ btedne lub
niepewne pomiary a takze statystycznie oceni¢ jakos¢ pracy.
Brak btedu paralaksy. Promien lasera wysytany, promien
odbity od celu oraz o$ celowa lunety lezg doktadnie w jednej
osi. Pozwala to wykonac¢ precyzyjny pomiar potozenia nawet
bardzo matych obiektéw lub pod bardzo stycznymi katami.
Niezawodnos¢. Urzadzenie pomiarowe zintegrowane (luneta
celownicza, dalmierz laserowy, enkodery do pomiaru katow,
spodarka i integrator danych, pojedyncze zrodto zasilania).
Zapewniona niezawodnos$¢ na najwyzszym poziomie oraz
sprawne i szybkie rozpoczecie pomiaru.




OPROGRAMOWANIE DO PRZETWARZANIA DANYCH

Program PLAN przeznaczony do sporzadzania planéw
sytuacyjnych miejsc zdarzen i wizualizacji 3D. Zapewnia
import danych zgromadzonych dzieki pracy instrumentu
pomiarowego. Zaimportowane zbiory wspotrzednych
punktéw stanowig wyznaczajgq pozycje i geometrie
nanoszonych elementéw otoczenia i $ladow.

PLAN jest tatwy w obstudze, posiada intuicyjny interfejs
uzytkownika oraz wyposazony zostat w specjalistyczne
funkcje i narzedzia. W zaleznosci od rodzaju zdarzenia
dostepny w modutach:

PLAN BASIC - zdarzenia w ruchu drogowym i zdarzenia
w przestrzeni otwartej

PLAN CRIME - zdarzenia kryminalne w pomieszczeniach
PLAN FIRE - zdarzenia zwigzane z pozarami

Kazdy z modutéw posiada specjalistyczne funkcje
i biblioteki sylwetek dostosowane do rodzaju
obstugiwanych zdarzen.

Program V-SIM umozliwia prowadzenie symulacji TP — o
ruchu i zderzenia pojazdéw zgodnie z zasadami dynamiki B o R
w przestrzeni tréjwymiarowej (3D) uwzgledniajac ruch

w niejednorodnym srodowisku ruchu. Pozwala réwniez na
symulowanie na drodze kinematycznej (animowanie) ruchu
innych obiektow w ruchu drogowym jak np. piesi, rowerzysci,
motocyklisci, itp. Analizowane moga by¢ zderzenia pojazdow
samochodowych miedzy sobg, pojazddw samochodowych

z innymi uczestnikami ruchu i przeszkodami terenowymi.
Zawiera miedzy innymi: baze danych technicznych ponad
7000 pojazdéw, model zachowania kierowcy, 2 nieliniowe
modele opon, zderzenia sitowe i impulsowe, sylwetki
pojazddéw 2D i 3D, mozliwos$¢ zadawania manewrow kierowcy
i usterek pojazdow.

Program PHOTORECT stuzy do fotogrametrycznej i oo
dokumentacji miejsc zdarzen drogowych. Umozliwia korekte : .
perspektywy - przeksztatcenie zdje¢ wykonanej z typowej
perspektywy stojacego cztowieka do rzutu ortogonalnego (tak
jakby wykonane byty z nieskonczonej wysokosci, dokfadnie
prostopadle do powierzchni terenu). Przeksztatcone zdjecia
moga stuzy¢, jako uzupetnienie szkicu sytuacyjnego oraz do
wykonywania wszelkiego rodzaju pomiaréw. Do wykonania
przeksztatcenia wystarczy wskazanie 4 punktéw na zdjeciu,
ktorych wzajemne odlegtosci sq znane.

System opracowany w ramach projektu INNOTECH-K1 /HI1/23/159024/ NCBR/12
dofinansowanego ze srodkdw Narodowego Centrum Badan i Rozwoju.



